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Projekty musza zawiera¢ w nazwie indywidualny KOD ZAWODNIKA i zosta¢ przestane do 17:00 na mail:
mistrzostwaplc@pwr.edu.pl. Prace zawierajace dane osobowe nie beda sprawdzane przez Jury. Prace musza
zostaé przygotowane w dostarczonych szablonach. Zmienne wykorzystane w opisie programéw sa juz
wprowadzone do szablonu w odpowiednich blokach funkcyjnych.

Przygotowac program w szablonie projektu TIA Portal V16 realizujacy ponizsze wymagania.
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Tresé zadania

Korzystajac z timeréw napisac funkcje, w ktérej zbocze narastajace na wejsciu IN1 powoduje sekwencyjne
wystawianie stanéw wysokich na wyjsciach OUT1, OUT2,0UT3 co 2 s. Natomiast zbocze narastajgce na
wejsciu IN2 powoduje zatrzymanie sekwencji na 10 s oraz wystawienie stanu wysokiego na wyjéciu na
wyjsciu OUT4.

Napisac funkgje realizujaca licznik, w ktérej pojawienie sie zbocza narastajacego na wejsciu IN1 powoduje
dodanie 2 do stanu licznika, natomiast zbocze narastajace na wejsciu IN2 prowadzi do zmniejszenia stanu
licznika o 3. Jezeli reszta z dzielenia wartosci licznika przez 10 jest wieksza niz 5 na wyjsciu OUT1
wystawiony zostaje sygnatl prostokatny o czestotliwosci 10Hz. Jesli stan licznika przekroczy wartosé¢ 16
na wyjsciu OUT2 pojawia sie stan wysoki. Jezeli przekroczenie przez licznik wartosci 16 wystapi
niezaleznie co najmniej dwukrotnie, na wyjsciu OUT3 ustawiony zostaje stan wysoki. Wejscie IN3 resetuje
caly uklad.

Napisa¢ program realizujacy sterowanie sekwencyjne. Zbocze narastajace na wejsciu IN1 inicjalizuje
sekwencje. W kroku pierwszym wystawiany jest stan wysoki na wyjéciach OUT1 oraz OUT2 na 3s. W
kroku drugim stan wysoki pojawia sie na wyjéciu OUT3 na czas IN2. Jezeli warto$¢ zmiennej IN2 jest
mniejsza niz 5s, nalezy zastapic ja wartoscig stalej CONST_1. W kroku trzecim pojawia sie stan wysoki na
wyjsciu OUT3 na 3s. Zakoriczenie kroku trzeciego koriczy wykonywanie sekwencji. Pojawianie sie zbocza
narastajacego na wejsciu IN1 podczas sekwencji nie powinno jej resetowac.

Napisaé program wykrywajacy odpowiednia sekwencje stanéw wejsciowych IN1, IN2. Nalezy wykry¢
kolejno wystapienie nastepujacych etapéw.
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W momencie wykrycia 2 etapu sekwencji nalezy ustawié¢ stan wysoki na wyjsciu OUT1. Wyjscie OUT1
przechodzi w stan niski 1s po wykryciu etapu 4. W przypadku wystapienia blednej kolejnosci w
wykrywanej sekwencji nalezy ustawic stan wysoki na wyjéciu OUT2. Program zaczyna ze stanu IN1, IN2
= 0.

Napisa¢ program, ktory zlicza pojawienie si¢ na wejéciu IN1 sekwencji zbocza narastajacego, a nastepnie
opadajacego, ktére wystapia w czasie nie dtuzszym niz 2s po sobie. Kazda wykryta poprawna sekwencja
zwieksza stan wyjscia OUT1 o dwa, a niepoprawna zmniejsza o 1.
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